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Đo nhiệt độ là phần quan trọng trong các ứng dụng kiểm soát nhiệt độ. Có nhiều cách đo và 

kiểm soát nhiệt độ khác nhau. Trong bài viết này, người viết tập trung đến cách đọc giá trị nhiệt độ 

từ cảm biến nhiệt độ LM35, dành cho người mới bắt đầu tiếp xúc với vi mạch lập trình PIC.  

Sơ đồ mạch điện: 

 

Mạch điện trên được xây dựng trên phần mềm Proteus, thuận lợi cho việc mô phỏng và thiết 

kế mạch in 

Chương trình được viết dưới dạng ngôn ngữ C trên phần mềm biên dịch PIC CCS c Complier. 

Phần mềm được viết chia làm 3 đoạn: Đọc dữ liệu nhiệt độ từ cảm biến LM35, Hiển thị lên LCD và 

phần điều khiển quạt làm mát. 

Nội dung chương trình như sau:  

 Thiết lập các chân IC được dùng 

#include <16F887.h> 

#device ADC=10 

#use delay(crystal=20000000) 

#define LCD_ENABLE_PIN PIN_E0 

#define LCD_RS_PIN PIN_E1 

#define LCD_RW_PIN PIN_E2 

#define LCD_DATA4 PIN_D4 



#define LCD_DATA5 PIN_D5 

#define LCD_DATA6 PIN_D6 

#define LCD_DATA7 PIN_D7 

#include <lcd.c> 

float nhiet,a,t; 

 Chương trình đọc nhiệt độ từ cảm biến 

void nhiet_do_do() 

{ 

   setup_adc(ADC_clock_INTERNAL); 

   setup_adc_ports(SAN0); 

   set_adc_channel(0); 

   a=read_adc(); 

// Hiển thị nhiệt độ lên LCD 

   lcd_gotoxy(1,1); 

   printf (lcd_putc,"Nhiet do: %2.0f",nhiet);    //%2.0f: Làm tròn số 

   lcd_putc(223);    //223 ky tu do c 

   lcd_putc("c"); 

} 

 Chương trình đặt giá trị nhiệt độ tác động 

void nhiet_do_dat() 

{ 

   if(input(pin_b0)==0)  

   { 

   delay_ms(120); 

   if(input(pin_b0)==0) 

      t=t+1; 

   } 

   if(input(pin_b1)==0) 

   { 

   delay_ms(120); 

   if(input(pin_b1)==0) 

      t=t-1; 

   } 

// Hiển thị nhiệt độ đặt ra LCD 

   lcd_gotoxy(1,2); 

   printf(lcd_putc,"Nhiet dat: %d",t); 

   lcd_putc(223); // hien thi ky tu do c 

   lcd_putc("c"); 

} 

 Chương trình chính 

void main() 

{ 

   lcd_init();  lcd_putc('\f');  t=27; 

   while(true) 

   { 



      nhiet_do_do(); 

      nhiet_do_dat(); 

      if(nhiet>=t) 

      { 

      output_high(pin_c0); 

      } 

      else 

      { 

      output_low(pin_c0); 

      } 

   } 

} 

 

Sơ đồ mạch in 

 
Mạch điện trên đã được làm thực nghiệm và đạt kết quả tốt.  

 
 



Bài viết trên mang tính chất giới thiệu cho người mới học lập trình vi điều khiển PIC có thêm 

kiến thức và sự đam mê về môn học vi điều khiển. 

Người đọc có thể tham khảo thêm file Lập trình C điều khiển quạt theo phương pháp PWM 

và file mô phỏng mạch ở đường link: https://youtu.be/AHPjxzm2Llk. 

https://youtu.be/AHPjxzm2Llk

